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INTRODUCCIO

L’ evolucid tecnologica en el tractament de les imatges mediques permet obtenir, amb el software apropiat, imatges tridimensionals de les
estructures cardiovasculars i dotar-les de moviment. Les imatges 4D resultants faciliten I’ estudi de la fisiopatologia de la insuficiencia
cardiaca en base als transtorns de |’ activacio electromecanica ventricular, el que pot ser d’ interes en el procés de seleccio de pacients
candidats a terapies de resincronitzacio.

Presentem els resultats preliminars de la reconstruccio 4D del ventricle esquerre (VE) a partir de les seqlencies de tagging miocardic del VE.
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CONCLUSIONS

1. Per mitja del software apropiat €s possible obtenir imatges 4D del VE a partir de les seqlencies de tagging miocardic 2D disponibles
comercialment en els equips de RM.

2. La visualitzacio 4D del VE permet avaluar i reconstruir els patrons de contractilitat ventricular de forma visual i quantitativa per mitja de
representacions parametriques. Aixo facilita la comprensio dels mecanismes fisiopatologics dels pacients en insuficiencia cardiaca
secundaris a asincronia de la contractilitat ventricular.



